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Zur Kybernetik eingebetteter Dichotomien IIZur Kybernetik eingebetteter Dichotomien IIZur Kybernetik eingebetteter Dichotomien IIZur Kybernetik eingebetteter Dichotomien IIIIII    

Zu den Teilen I u. II vgl. Toth (2014a-c). 

1. Nicht-inklusive Systemdefinitionen 

S* = [S, U], 

U* = S*-1 = [U, S], 

Z* = [Z, Ω], 

Ω* = Z*-1 = [Ω, Z]. 

2. Inklusive Systemdefinitionen 

Ω1* = [Ω ⊂ Σ], 

Ω2* = Ω1*-1 = [Ω ⊃ Σ], 

Σ1* = [Σ ⊂ Ω], 

Σ2* = Σ1*-1 = [Σ ⊃ Ω]. 

Damit haben wir aber 

Ω1* = Σ2* = Σ1*-1 = [Ω ⊂ Σ], 

Ω2* = Ω1*-1 = Σ1* = [Ω ⊃ Σ]. 

Setzen wir nun mit Bense (1979, S. 53) 

Z = [M ⊂ [O ⊂ I]], 

für Σ ein, so bekommen wir 

Ω1* = Σ2* = [Ω ⊂ [M ⊂ [O ⊂ I]]] 

Ω2* = Σ1* = [Ω ⊃ [M ⊂ [O ⊂ I]]]. 

Somit bekommen wir zwei nicht-klassische Mealy-Automaten-Modelle (vgl. 

Bense 1971, S. 42 f.). 
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